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Pre-procesamiento

Datos de entrada:

1) LIDAR DTM con coordenadas
de area de busqueda (X, Y, Z)
2) Criterios de deteccion:

AE, L,and B,

A, A

'scarp? active’

- Asignacion de contornos basa
en DEM en espaciado AE,

—>| Truncamiento el esceso de datos |—> - La asignacion de nodos

espaciados uniformamente
a cada contorno

2 Procedimiento. Realizar el analisis de la conectividad

Evaluar ladera entre nodos en capas de contorno iy j

[
> ; Activacion de la conexiéon?

v v v
Ladera ascendente "activa" (AX, AY, AZ) =z A,
(AX, AY,, AZ,)) < A, o "activacion" del vector conexion Seguira ladera abajo
Ninguna accién tomada Evaluar B, conexiones mas con "activacion" de conexion
empinadas de nodo en la capa i de los vectores para cada
a nodos en la capa j vector superior a 4.,

¢Continuar cadena vectorial activa?

(A)(i-p A\/,-_/, Azr-j) s Aaclive
Terminar cadena vectorial activa

(Ax-jr A\/i-j! AZ{'—/) 2 Aac[ive
Continuar cadena vectorial activa

T
¢lterar el siguiente contorno?

|Evaluar la ladera entre los nodos de dos sihuientes capas de contorno |<—

Al llegar al ultimo contorno,
termina el analisis
y comenza el post-procesamiento

A

No hay conexiones de ladera.
No se continuan las conexiones en ladera abajo.
Limites de deslizamientos se han completado.

A

Post-procesamiento. Resalte deslizamientos existentes

Productos (puntos de activacion, vectores conectados,
densidades de conexion de vectores y otros metadatos)

v

v

La geometria de los deslizamientos,
flujos asociados y depdsitos

Densidad de conexion
y signatura del deslizamiento

Figura 1. Diagrama de flujo que describe el algoritmo de CCM.



